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颠覆?
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从几千个连接处理简单的分类问题…

…到数亿用于视觉模型…

…再到现代大型语言模型的数千亿连接



Demis Hassabis
创始人兼CEO Deepmind

诺贝尔化学奖2024



Alphafold 3 预测有机分子(蛋白质等)的空间结构及
其相互作用

一个研究人员花费多年的蛋白质鉴定工作可以
在几分钟内完成

AlphaFold使一个英国团队在48小时内筛选了
100种"食塑"酶，为PET瓶在常温下回收开辟
了道路。



它如何工作?



https://playground.tensorflow.org/

Une image contenant motif, Graphique, pixel, conception

Le contenu généré par l’IA peut être incorrect.

https://playground.tensorflow.org/


https://colab.research.google.com/drive/1hXIQ77A4TYS4y3UthWF-Ci7V7vVUoxmQ?usp=sharing#scrollTo=twSVFOM9SopW

Transformers



1. 海量数据

训练基于海量数据

2. 基础模型

构建一个 '通用' 模型，拥有

数千 亿个连接

3. 适配 (微调)

快速专精化 该模型执行特定

任务: 翻译、总结、编码、

绘图。

基础模型



当前趋势



RAG (Retrieval-Augmented Generation) 

多模态基础模型

本地模型

数字孪生和"world models"

AI 智能体



变革



人类 + AI: 效率提升?

撰写综合报告: x10?

商业提案: x15?

编程: x100??

如何管理这种变革?



下一步: 
AI 智能体



从对话式AI到智能体AI

过去 (Chatbots): 回答问题，生成文本。

1. 推理: 规划步骤。
2. 记忆: 从每次交互中学习。
3. 行动: 像人类一样使用软件。

今天 (智能体): 通过操作工具实现目标



MCP (Model Context Protocol)

• AI的通用"USB端口" (由Anthropic创建)。
• 将任意智能体(Claude、GPT、本地模型)连接到数
据和工具(GitHub、Slack、SQL、Google Drive...)

，无需专门编码。
• 工具与模型之间的完全互操作性。



Claude (Agentic Mode) 
"Computer Use": 像人类一样操作计算机(点击、输入)以填写

表单或编写代码。

ChatGPT Agents (OpenAI) 

原生多模态(实时语音/视觉)和简化的日常任务编排。

OpenClaw

开源自主智能体
安全问题
https://www.clubic.com/dossier-597712-j-ai-laisse-une-ia-bosser-pendant-que-je-

dormais-le-guide-ultime-pour-installer-openclaw-votre-employe-24-7.html



VS Code + Copilot : 标准方案。"Agent"模式可修改多个文件
，并通过集成终端自我纠错。

Cursor / Windsurf : "Agent-First"的挑战者。超快本地索引
和主动变更预测。

Google Antigravity : 专为编排在不同分支上并行工作的智能
体团队而设计的IDE。

Claude Code : 终端智能体(CLI)，端到端规划、编码和部署。

编程智能体



下一步: 

World models



Yann LeCun
AMI创始人兼CEO



World Models: Yann LeCun的愿景

感知
学习表征

(图像、视频、传感器)

World Model (JEPA)
预测抽象状态
(而非像素)

行动 / 规划
未来模拟
及决策→ →



Genie 3 

(Deepmind)

Prompt: 第一人称视角无人机视频。高速飞行进入并沿着一个狭

窄的峡谷，在冰岛有一条河流位于谷底岩石上有苔藓，金色时刻

，真实世界

https://deepmind.google/discover/blog/genie-3-a-new-frontier-for-world-models/



Prompt: 走在一个美丽的日子里在Hinsdale，伊利诺伊州。真实

世界。有汽车停放着。这个人正在拍摄站在人行道上，有成群的

鸟飞在头顶上空



Prompt: 运动相机第一人称视角，一栋浅褐色房子正被

涂漆，由一个第一人称智能体用一个油漆滚筒



数字孪生
一个数字孪生 (digital twin) 是一个系统、物理对象、流程或组织
的动态虚拟副本。

它不仅仅是一个静态模型，而是由来自传感器、物联网、数据库
或运营数据流的真实数据持续驱动的仿真。

其目标是利用AI、建模和分析技术来监控、预测和优化真实实体
的行为。



Nvidia Omniverse

Siemens Gamesa与NVIDIA合作为其风电场创建数字孪生，使用
Omniverse和PhysicsNeMo平台模拟空气动力学流动，速度可达
比传统方法快4000倍

物理信息神经网络 (PINNs) 和 Super-resolution用于比传统流体
力学更快地模拟气流。

https://blogs.nvidia.com/blog/siemens-gamesa-wind-farms-digital-

twins/



天气与气候

GraphCast (DeepMind) : 全球10天天气预报，超快(~1分钟)无需
计算集群，开源，非常准确

Earth-2 (NVIDIA) : 全球气候数字孪生 (Climate in a 

bootle) 高分辨率(~5公里)，超分辨率，超快且节能的交互
式预报

https://deepmind.google/discover/blog/graphcast-ai-model-for-faster-and-more-

accurate-global-weather-forecasting/?utm_source=chatgpt.com

https://blogs.nvidia.com/blog/earth2-generative-ai-foundation-model-global-

climate-kilometer-scale-resolution/?utm_source=chatgpt.com



迈向通用
人工智能?



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98https://openai.com/blog/emergent-tool-use/

深度 强化学习: 智能体学习通过试错做决策，使用一个 奖励
函数

捉迷藏 (OpenAI)



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98

经过一段(非常长)的训练时间…

https://openai.com/blog/emergent-tool-use/



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98https://openai.com/blog/emergent-tool-use/



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98https://openai.com/blog/emergent-tool-use/



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98https://openai.com/blog/emergent-tool-use/



https://www.youtube.com/watch?v=2Bw5f4vYL98

Deepmind AlphaGo

"我以为AlphaGo是基于概率计算的纯机器。但当我看到这一步时，
我改变了想法。AlphaGo显然是有创造力的。" Lee Sedol

AlphaGo击败围棋冠军Lee Sedol于2016年

10^600 步可探索

https://www.youtube.com/watch?v=WXuK6gekU1Y&t=4146s



https://www.chess.com/fr/news/view/alphazero-le-programme-de-google-bat-stockfish-a-plates-coutures-4961
https://deepmind.com/blog/alphazero-shedding-new-light-grand-games-chess-shogi-and-go/
https://deepmind.com/documents/260/alphazero_preprint.pdf

无监督学习: 系统 自学通过 与 自己 对弈

Deepmind AlphaZero

Alphazero 击败所有其他 程序和人类

需要大量计算资源



https://deepmind.google/discover/blog/accelerating-fusion-science-through-learned-plasma-control/

AI驯服迷你太阳

DeepMind训练了一个深度强化学习智
能体，实时控制瑞士TCV托卡马克的
磁场线圈



AI自主发现控制策略，通过持续调整磁场来创建和稳定
复杂的(包括全新的)等离子体形状



Vision Language Action

Helix (Figure AI): VLA (Vision-Language-Action) 

感知 + 语言 + 连续运动控制(包括手指) 和多机器人协作演示，无
需专门脚本

NVIDIA Isaac GR00T : 人形机器人基础模型，与Isaac仿真耦合
，通过演示/仿真学习任务，并将其在不同机器人之间迁移，从规
划到执行



推理: ARC-AGI测试

ARC-AGI是由François Chollet创建的基准测试，在小网格上提
出抽象视觉谜题，对人类容易但旨在测试AI从少量样本中泛化的
能力

https://arcprize.org/





ARC-AGI 2



ARC-AGI 3



通用人工智能?

一个能够像大多数人类一样完成任何(非物质性)任
务的AI

2030?



Geoffrey Hinton 

"There is a 10% to 

20% chance that AI will

wipe out humanity over 

the next 30 years."

The Guardian

Demis Hassabis

"If it's done properly

and responsibly, [AGI] 

will be the most

beneficial technology

ever invented."

Time

https://www.theguardian.com/technology/2024/dec/27/godfather-of-ai-

raises-odds-of-the-technology-wiping-out-humanity-over-next-30-years

https://time.com/7280740/demis-hassabis-interview/
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